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19
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9
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47
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49
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SS2入力1

SS2入力2

RSM1入力1

RSM1入力2

RSM3入力1

RSM3入力2

ツール番号入力0_1

ツール番号入力0_2

ツール番号入力3_1

監視領域0無効入力1

監視領域0無効入力2

監視領域3無効入力1

監視領域3無効入力2

監視無効入力1

監視無効入力2

ツール番号入力3_2

Motion Input I/O ＰＳ：自己復帰型ヒューズ（Max.0.5A）

SLP出力1

SLP出力2

RSM1出力1

RSM1出力2

RSM2出力1

RSM2出力2

RSM3出力1

RSM3出力2

RPM出力1

RPM出力2

SOS出力1

SOS出力2

Motion Output I/O

ロボットコントローラお客様が準備 お客様が準備

SS1入力1

SS1入力2

セーフティ
モーション
I/O 回路

基準位置確認出力1

基準位置確認出力2

基準位置確認入力1

基準位置確認入力2


