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CR1 CR2

デッドマンSW出力 1

非常停止ボタン

自動イネーブル入力 1

デッドマンSW

外部非常停止入力 1

ペンダント非常停止出力 1

防護停止入力 1

STOモニタ出力 1a

STOモニタ出力 1b

STOモニタ出力 2a

STOモニタ出力 2b

外部非常停止入力 2

ペンダント非常停止出力 2

防護停止入力 2

自動イネーブル入力 2

モード状態SW

内部+24V

ロボットコントローラ

PS：自己復帰型ヒューズ (Max. 0.15A)

(イネーブルSW)

ティーチングペンダント、ミニペンダント

お客様が準備

デッドマンSW出力 2

自動モード
相互監視出力1

(Manual / Auto)

内部+24V

セ
ー
フ
テ
ィ 

　
　  

回
路

I
O

セーフティI/O回路 動作概要（動力遮断動作条件）

ペンダント非常停止ボタン2

外部非常停止入力1

外部非常停止入力2

モード切替SW

自動イネーブル入力2

防護停止入力1

防護停止入力2

デッドマンSW1

デッドマンSW2

手動モード時 自動モード時

: テストパルスにより状態を確認しています。

： 連動して動作する接点です。

注意

*1

*1

*1

*1

*1

*1

*1

*1

*1

*1

*1

ペンダント非常停止ボタン1

自動イネーブル入力1

*1

0V

自動モード
相互監視出力2

0V

0V 0V

動力遮断
安全回路

0V


