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スレーブコントローラマスタコントローラ お客様準備

※a接点出力

防護停止入力

自動イネーブル
入力

外部非常停止
入力

外部非常停止
入力

防護停止入力

コンタクタモニタ
出力

ペンダント非常停止
出力

自動イネーブル
入力

ティーチングペンダント

ティーチングペンダントを常時接続する場合
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防護停止入力

自動イネーブル
入力

外部非常停止
入力

外部非常停止
入力

防護停止入力

コンタクタモニタ
出力

ペンダント非常停止
出力

自動イネーブル
入力

お客様準備
ティーチングペンダント
またはペンダントダミーコネクタ

※a接点出力

ティーチングペンダントを常時接続しない場合

ロボット2台の配線例


